
8. Rain drop sensor if detect buzzer on and show 
in OLED 
เตรียมอุปกรณ 

- Spidey 

 - OLED (บนบอรด Spidey) 

 - Rain drop sensor  

 - Buzzer active   

 

การเช่ือมตอ 

 -เริ่มตน ตอสายขา GND หรือ ขากราวด ของ เซนเซอรวัดฝน กับสไปดี้ ที่ขา ลบ 

 -ตอขา บวก ของ เซนเซอรเขากับ สไปดี้ ที่ขา บวก 

 -เซนเซอร วัดฝน สามารถรบัขอมูลไดทั้ง Analog และ digital 

การเชือมตอโดยเลือกใช Analog เพราะ ใหคาขอมูลที่ระเอียดกวา Digital โดยตอเซนเซอรไป

ที่พินที่ 28 ของสไปดี้

 
 

 



  

การโคด 

 
from machine import ADC 
from machine import Pin 
from machine import I2C 
import ssd1306 
from time import sleep 
import time 
 
adc28=ADC(28) #GPIO28 rain drop sensor 
 
def gpio_set(pin,value): 
  if value >= 1: 
    Pin(pin, Pin.OUT).on() 
  else: 
    Pin(pin, Pin.OUT).off() 
 
 
while True: 
  if (adc28.read_u16()) < 30000: 
    gpio_set((6), True) 
  else: 
    gpio_set((6), False) 
  i2c=I2C(0, scl=Pin(1), sda=Pin(4)) 
  oled_width = 128 
  oled_height = 64 
  oled = ssd1306.SSD1306_I2C(oled_width, oled_height, i2c) 
  oled.text(('rain :' + str(adc28.read_u16())), 40, 40) 
  oled.show() 
  oled.fill(0) 
  time.sleep(1) 
 

 

อธิบายโคด 

เปนโคด Python ที่ใชสําหรับอานคาจากเซ็นเซอรตรวจจับการตกฝนโดยใช ADC และแสดงคาบนหนาจอ 

OLED นี่คือการแยกแตละบรรทัด: 

1. from machine import ADC, Pin, I2C: นําเขาโมดูล ADC, Pin, และ I2C จากไลบรารี machine 

เพ่ือใชในการทาํงานที่เกี่ยวของกับฮารดแวร 

2. import ssd1306: นําเขาโมดูล ssd1306 เพ่ือควบคุมหนาจอ OLED 

3. from time import sleep: นําเขาฟงกชัน sleep จากโมดูล time เพื่อสรางความหนวงในโคด 



4. adc28 = ADC(28): สรางอ็อบเจกต ADC และกําหนดใหตัวแปร adc28 เก็บคานี้ไว นี่เปนการตั้งคา 

ADC เพ่ืออานคาจากขา GPIO หมายเลข 28 ซึ่งเชื่อมตอกับเซ็นเซอรตรวจจับการตกฝน 

5. def gpio_set(pin, value):: นิยามฟงกชันชื่อ gpio_set ที่รับพารามิเตอรเปน pin และ value เพ่ือตั้ง

คาขาที่ระบุใหเปดหรือปดตามคาที่กําหนด 

6. if value >= 1:: เช็ควาคาที่รับเขามาในฟงกชัน gpio_set มีคามากกวาหรือเทากับ 1 หรือไม 

7. Pin(pin, Pin.OUT).on(): ถาคามากกวาหรือเทากับ 1 ใหตั้งขาที่ระบุใหเปนโหมดเอาตพุตและเปด 

8. Pin(pin, Pin.OUT).off(): ถาคานอยกวา 1 ใหตั้งขาที่ระบุใหเปนโหมดเอาตพุตและปด 

9. while True:: เริ่มลูปไมจํากัดจํานวนรอบ 

10. if (adc28.read_u16()) < 30000:: อานคาแอนะล็อกจากเซ็นเซอรตรวจจับการตกฝนโดยใช ADC 

และเช็ควาคานอยกวา 30000 หรือไม 

11. gpio_set((6), True): ถาคานอยกวา 30000 ใหเรียกใชฟงกชัน gpio_set เพ่ือเปดขาหมายเลข 6 

12. gpio_set((6), False): ถาคามากกวาหรือเทากับ 30000 ใหเรียกใชฟงกชัน gpio_set เพ่ือปดขา

หมายเลข 6 

13. i2c = I2C(0, scl=Pin(1), sda=Pin(4)): สรางอ็อบเจกต I2C เพ่ือใชสื่อสารกับหนาจอ OLED โดยใชขา 

SCL และ SDA ที่ระบุ 

14. oled_width = 128: กําหนดความกวางของหนาจอ OLED เปน 128 พิกเซล 

15. oled_height = 64: กําหนดความสูงของหนาจอ OLED เปน 64 พิกเซล 

16. oled = ssd1306.SSD1306_I2C(oled_width, oled_height, i2c): สรางอ็อบเจกต SSD1306_I2C 

เพ่ือควบคุมหนาจอ OLED ดวยความกวางและความสูงที่ระบุ และอ็อบเจกต I2C 

17. oled.text(('rain :' + str(adc28.read_u16())), 40, 40): กําหนดขอความที่จะแสดงบนหนาจอ 

OLED เปน 'rain :' ตามดวยคาที่อานจากเซ็นเซอรตรวจจับการตกฝน ขอความนี้จะแสดงที่ตําแหนง

พิกเซล (40, 40) บนหนาจอ 

18. oled.show(): อัปเดตหนาจอ OLED เพ่ือแสดงขอความ 

19. oled.fill(0): เคลียรหนาจอ OLED โดยเติมคาศูนยในทุกๆ พิกเซล 

20. time.sleep(1): หยุดรันโปรแกรมเปนเวลา 1 วินาที 

โคดนี้จะวนลูปอานคาจากเซ็นเซอรตรวจจับการตกฝนโดยใช ADC และแสดงคาบนหนาจอ OLED ซึ่งจะเรียกใช

ฟงกชัน gpio_set เพ่ือเปดหรือปดขาแสดงสถานะตามคาที่อานได และจะเริ่มลูปใหมหลังจากนั้น 

 

 

 


