
 

 

 



 

 

คํานํา 
 

ขอแสดงความยินดีและขอบคุณอยางสูงท่ีทานไดเลือกเปนสวนหนึ่งของการเรียนรูและพัฒนาตนเองผาน

หนังสือคูมือนี้ หนังสือคูมือนี้ถูกสรางข้ึนเพ่ือใหความรูและแนวทางในหัวขอท่ีทานสนใจ เราหวังวาการอานหนังสือ

คูมือนี้จะเปนประโยชนและนําทางทานในการเขาใจและปฏิบัติตามหลักการท่ีมีอยูในหนังสือนี้ หนังสือคูมือนี้เต็มไป

ดวยขอมูลและขอแนะนําท่ีมีคุณคาในการปฏิบัติงานหรือเรียนรูในสาขาท่ีทานสนใจ โดยเราไดรวบรวมความรูจาก

ผูเชี่ยวชาญและมีประสบการณจริงในสาขานี้เพ่ือใหคุณไดรับประโยชนอยางเต็มท่ีจากการอานหนังสือคูมือนี้ 

เราอาศัยความรวมมือและความเขาใจจากผูเชี่ยวชาญในการเขียนหนังสือคูมือนี้ เพ่ือใหขอมูลและขอแนะนําท่ีได

ถูกตองและเปนประโยชนสําหรับคุณอยางแนนอน หากทานมีคําถามหรือขอสงสัยเก่ียวกับเนื้อหาใดๆในหนังสือ

คูมือนี้ กรุณาอยาลังเลท่ีจะติดตอเราเพ่ือขอคําแนะนําเพ่ิมเติมหรือคําชี้แนะเพ่ือใหคุณไดรับประโยชนอยางมาก  
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Micropython คืออะไร ? 
 

Micropython เปนภาษาโปรแกรมท่ีเขียนข้ึนบนภาษา Python และออกแบบมาเพ่ือใชในการโปรแกรม

ไมโครคอนโทรลเลอรเบอรด โดยเฉพาะอยางยิ่งในอุปกรณเล็กๆ เชน ไมโครคอนโทรลเลอรในเซ็นเซอร หุนยนต

ขนาดเล็ก หรืออุปกรณอิเล็กทรอนิกสเบื้องตนอ่ืน ๆ ท่ีมีขอจํากัดในทรัพยากรดานความจําและประสิทธิภาพ

พลังงาน 

Micropython ใชภาษา Python เปนพ้ืนฐาน ซ่ึงเปนภาษาโปรแกรมท่ีเขาใจงายและมีความยืดหยุน 

ดังนั้น การเรียนรูและใช Micropython จะไมเปนเรื่องยากสําหรับผูท่ีมีความรูพ้ืนฐานใน Python อยูแลว 

การใช Micropython ใหคุณสามารถเขียนโปรแกรมควบคุมการทํางานของไมโครคอนโทรลเลอรไดตามตองการ 

คุณสามารถเขียนโคดเพ่ืออานคาจากเซ็นเซอร ควบคุมการทํางานของมอเตอร สื่อสารกับอุปกรณอ่ืน ๆ และจัดการ

กับการตอบสนองท่ีตองการจากอุปกรณตาง ๆ ไดอยางยืดหยุน 

นอกจากนี้ Micropython ยังมีความสามารถในการเชื่อมตอกับอินเทอรเน็ต อานและเขียนขอมูลผานหนาจอ 

OLED หรือควบคุมอุปกรณผานการใช ESP8266 เปนตน 

 

Micropython เปนภาษาท่ีพัฒนาข้ึนโดยดร. ดาม เดเมียร จอรท (Damien George) ภาษานี้เขียนข้ึนบน

พ้ืนฐานภาษา Python และถูกออกแบบมาเพ่ือใชงานในไมโครคอนโทรลเลอรเบอรด ท่ีมีขอจํากัดในทรัพยากรดาน

ความจําและประสิทธิภาพพลังงาน Micropython ใชระบบอินเตอรเพ่ือความสะดวกในการเขียนและประมวลผล

โปรแกรม โดยมีตัวแปรและฟงกชันท่ีคลายกับภาษา Python และมีความสามารถในการสรางและควบคุมอุปกรณ

ภายนอก เชน อิเล็กทรอนิกสและเซ็นเซอร หนึ่งในขอไดเปรียบของ Micropython คือความสามารถในการรันโคด

อยางมีเหตุผลและรวดเร็ว หากตองการเขียนโปรแกรมใหไมโครคอนโทรลเลอรทํางานเปนเวลาเร็ว หรือตองการ

ความประหยัดทรัพยากรในการใชพลังงาน ก็สามารถใช Micropython เพ่ือบรรลุเปาหมายดังกลาวได 

นอกจากนี้ มีบอรดไมโครคอนโทรลเลอรท่ีรองรับ Micropython มากมาย เชน ESP8266, ESP32, Raspberry Pi 

Pico เปนตน ทําใหผูใชงานสามารถเริ่มตนการพัฒนาโปรแกรมบนไมโครคอนโทรลเลอรไดอยางงายและสะดวก 
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Raspberry Pi Pico W คืออะไร ? 
 

Raspberry Pi Pico W เปนเวอรชันของบอรดไมโครคอนโทรลเลอร Raspberry Pi Pico ท่ีเพ่ิม

ความสามารถในการเชื่อมตอกับเครือขายไรสาย (Wi-Fi) ในตัวอุปกรณ โดยมีระบบ Wi-Fi ในรูปแบบของชปิ

ESP32 ท่ีออกแบบมาเพ่ือใชงานในการเชื่อมตออินเทอรเน็ตไรสาย 

Raspberry Pi Pico W มีคุณสมบัติและฟเจอรท่ีคลายกับ Raspberry Pi Pico เดิม ซ่ึงเปน

ไมโครคอนโทรลเลอรขนาดเล็กและมีราคาไมแพงท่ีสามารถนําไปใชในหลากหลายโครงการได คุณสมบัติหลักของ 

Raspberry Pi Pico W ไดแก: 

1. ไมโครคอนโทรลเลอร: Raspberry Pi Pico W ใชชิป RP2040 เชนเดียวกับ Raspberry Pi Pico ซ่ึงมี

สวนประมวลผลและความจําในตัว มีหนวยประมวลผลคู (Dual-Core) ARM Cortex-M0+ ความเร็ว 133 

และ 166 MHz รวมถึงเมมโมรี่ RAM 264KB เพียงพอสําหรับการพัฒนาและการทํางานท่ัวไป 

2. Wi-Fi: Raspberry Pi Pico W มาพรอมโมดูล Wi-Fi ESP32 ท่ีมีความสามารถในการเชื่อมตอกับเครือขาย

ไรสาย ซ่ึงรองรับการเชื่อมตอ Wi-Fi ท่ีความเร็วสูงและมีความเสถียร 

3. ขนาดเล็กและตัวควบคุมเสียง: Raspberry Pi Pico W มีขนาดเล็กและเสียงตํ่า ทําใหเหมาะสําหรับการใช

งานในโครงการท่ีตองการความพกพาและตัวควบคุมท่ีเล็กกะ 
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Raspberry Pi Pico W เปนบอรดไมโครคอนโทรลเลอรท่ีมีขนาดเล็กเพียง 51 x 21 มิลลิเมตร เขากันได

กับบอรดอุปกรณอ่ืน ๆ และมีขาเชื่อมตอ GPIO ขนาด 26 ขา สามารถใชในการเชื่อมตออุปกรณเซ็นเซอร อินพุต/

เอาตพุตดิจิตอล อินพุตแอนะล็อก (Analog input) หรืออ่ืน ๆ ตามความตองการของโครงการ 

ในสวนของเครือขายไรสาย Wi-Fi บน Raspberry Pi Pico W มาจากโมดูล ESP32 ซ่ึงเปนชิป Wi-Fi ท่ีรองรับการ

เชื่อมตอ Wi-Fi และการสื่อสารผานโปรโตคอลตาง ๆ เชน TCP/IP, UDP และ HTTP ทําใหคุณสามารถเชื่อมตอ

กับเครือขายบานหรืออินเทอรเน็ตไดอยางงายดาย ซ่ึงจะเปนประโยชนสําหรับโครงการท่ีตองการการสื่อสารแบบไร

สาย 

นอกจากนี้ Raspberry Pi Pico W ยังมีฟเจอรอ่ืน ๆ เชน: 

• ตัวควบคุมเสียง: มีไมโครโฟนบอรดในตัว สามารถใชในการควบคุมเสียงและการสื่อสารผานชองเสียงได 

• ข้ัว USB Type-C: มีข้ัวเชื่อมตอ USB Type-C เพ่ือใหคุณสามารถเชื่อมตอและจายไฟใหกับบอรดไดผาน

ทางข้ัว USB 

• การเขารหัสฮารดแวร: มีความสามารถในการเขารหัสฮารดแวรเพ่ือความปลอดภัยในการใชงานและ

ปองกันการถูกแฮ็ก 
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อุปกรณใ์นกล่อง 
สไปดี้ 

 
สายไฟ 

สาย USB 

คลิปปากจระเข 

 

เซ็นเซอร แบงเปน Output และ Input  

Output 
LED 

 
 LED คือไดโอดเปลงแสง ยอมาจากคําวา(Light-Emitting Diode) ซึ่งสามารถเปลงแสงออกมาได

แสงท่ีเปลงออกมาประกอบดวยคล่ืนความถี่เดียวและ เฟสตอเนื่องกัน ซึ่งตางกับแสงธรรมดาท่ีตาคน
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มองเห็น โดย หลอดLED สามารถเปลงแสงไดเมื่อจายกระแสไฟฟาเขาเพียงเล็กนอยเทานั้น และ

ประสิทธิภาพในการใหแสงสวางก็ยังดีกวาหลอดไฟขนาดเล็กท่ัวๆ ไป 

OLED 

 
OLED (Organic Light Emitting Diodes) คือจอภาพท่ีมีลักษณะคลายแผนฟลม ซึ่งมี

สวนประกอบเปนสารอินทรียท่ีสามารถเปลงแสงเองไดเมื่อไดรับพลังงานไฟฟา เรียกวากระบวนการ

อิเล็คโทรลูมิเนเซนส (Electroluminescence) โดยท่ีไมตองพึ่งพาแสง Backlight และจะไมมีการเปลง

แสดงในบริเวณท่ีเปนภาพสีดํา สงผลใหสีดํานั้นดําสนิท อีกท้ังยังชวยพลังงานดวย 

 

Buzzer active 

 
โมดูลเสียง Active Buzzer Module สามารถสรางเสียงเตือนไดงาย โดยการตอขา I/O ของ 

Active Buzzer กับขา I/O ของ Arduino หรือไมโครคอนโทรลเลอรไดโดยตรง และตอกับขา VCC ของ 

Active Buzzer กับไฟเล้ียง 3.3-5VDC และขา GND กับ GND ในการส่ังให Active Buzzer มีเสียง ทําได

โดยการส่ังขาท่ีตอกับ Active Buzzer ใหัเปน LOW 

 

Buzzer Passive 
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Passive Buzzer คือ buzzer ท่ีสามารถควบคุมโทนเสียง ดวยการสงสัญญาณคาตางๆเพื่อสราง

โทนเสียงท่ีแตกตางกัน  

หมายเหตุ: Active Buzzer คือ buzzer ท่ีสรางเสียง peep จากสัญญาณ 2 ระดับ คือเปด/ปด เทานั้น 

 

Traffic light 

 
LED ไฟจราจร แสดงผลขนาด 10mm จํานวน 3 ดวง สําหรับทดลองเขียนโปรแกรมควบคุม 

Output ของ Arduino ทําไฟว่ิงรูปแบบตาง ๆ ใชไฟเล้ียง 3.3-5V 

 

RGB 

 
โมดูลหลอด LED แบบ RGB ขนาด 5mm สามารถส่ังการโดยใช PWM เพ่ือผสมสีเปนแสงสี

ตางๆได 
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Input 
DHT11 

 
DHT11 Digital Temperature and Humidity Sensor เปนโมดูลวัดอุณหภูมิ (Temperature) และ

ความชื้นสัมพัทธ (Humidity) โดยใชชิพ DHT11 ให Output ออกมาเปนแบบ Digital Output ใชไฟ DC 

ขนาด 3.5 – 5.5 โวลต เหมาะสําหรับวัดอุณหภูมิ (Temperature) ในชวง 0-60° c และความชื้นสัมพัทธ 

(Humidity) ในชวง 20-90 % RH. 

 

Rain Detector sensor 

 
เปนโมดูลวัดความชื้นในอากาศและนํ้าฝน โดยคาท่ีไดออกมาเปนความตานทาน (ADC) เมื่ออยู

ในสภาพปกติจะมีความตานทานสูง ในขณะท่ีมีความชื้นมากหรือมีปริมาณนํ้าฝนในปริมาณมาก คา

ความตานทานท่ีไดจะลดลง สามารถปรับคาความไวในการตรวจวัดได และสามารถให Output ไดท้ัง 

Analog (ADC) และ Digital 
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Frame Detector sensor 

 
IR Flame Sensor ใชตรวจจับเปลวไฟโดยใช เซนเซอรอินฟาเรด ใหสัญญาณเอาตพุตออกมาท้ัง

แบบดิจิตอลเมื่อตรวจจับไดใหสัญญาณเปน 1 เมื่อตรวจจับไมพบใหสัญญาณเปน 0 และแบบสัญญาณ

อนาล็อก  ใหคา 0-5V สามารถปรับความไวไดท่ีโวลุมบนโมดูล 

 

infrared (IR) sensor 

 
เซ็นเซอรตรวจจับวัตถุ IR Infrared เปนโมดูลเซ็นเซอรตรวจจับวัตถุระยะใกล  มีหลักการทํางานโดยให

หลอด Infrared LED ทําการสงสัญญาณ เปนแสงอินฟราเรดออกไปตกกระทบกับวัตถุท่ีตรวจพบในระยะ และทํา

การสะทอนกลับมายังตัวหลอดโฟโตไดโอดท่ีทําหนาท่ีรับแสงอินฟราเรด โดยจะใหคา output ออกมาเปน Digital 

signal แตสําหรับบางโมดูลอาจจะรองรับ output แบบ Analog signal ดวย สวนตัว R ปรับคานั้น ใชในการปรับ

ความไวตอการตรวจจับแสงอินฟราเรด ซ่ึงจะสงผลตอระยะในการตรวจพบวัตถุของตัวเซนเซอร ตัวโมดูลนี้ก็มีราคา

ถูก ขนาดเล็ก สะดวกในการนําไปใชติดตั้งกับงานจําพวก หุนยนต, Smart car, หุนยนตหลบสิ่งกีดขวาง เปนตน  
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ขัน้ตอนดาวน์โหลดและติดตัง้โปรแกรม IDE Thonny  
 

1. เขาเว็บไชต    https://thonny.org/ 

 
หนาตาเว็บไซต Thonny 

 

 2. เลือกดาวนโหลดตามระบบปฏิบัติการของคอมพิวเตอร 

 

https://thonny.org/
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 3. จากนั้นเลือกใหตรงกับ เวอรชั้นของระบบปฏิบัติการของคอมพอวเตอร ตั้งแตวินโดว 8 ข้ึนมาใหเลือก

ตามรูป  

 
 4. คลิกดาวนโหลดท่ีลิ้งค ตามรูปดานบน หลังจากโหลดเสร็จแลว ใหคลิกเปดตัวติดตั้ง 
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5. ทําการติดตั้ง ใหเสร็จสมบูณ 

 
หนาตางหลังจากติดตั้งเสรจ็ 

 
หนาหลักของโปรแกรม 

6. หลังจากติดตั้งเสร็จแลว เมือเปดโปรแกรมจะเห็นหนาตางตามรูปดานบน 
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ขัน้ตอนการติดตัง้ Micro python ลงบนบอร์ด 
Raspberry pi pico w 
 

การติดตั้ง Micro python มีอยู 2 วิธี วิธีแรกคือการติดตั้งผานโปรแกรม Thonny ขั้นตอนท่ีสอง คือการ 

Flash ผานทาง USB คือการนําไฟล Micropython วางลงในโฟรเดอรของตัว Raspberry Pi pico เลย 

 

วิธีท่ี 1 การติดตั้ง Micro python ผานโปรแกรม Thonny 

1. เสียบ USB เขากับคอมพิวเตอร ดานของ Pico ให กดปุมรีเซ็ทคางไวจากนั้นคอยเสียบ(เพื่อ

รีเซ็ทตัว Pico ) 

2. หลังจากเสียบ USB แลวใหกลับมาท่ี โปรแกรม Thonny จากนั้น ใหคลิกท่ี 

 <no backend > จะแสดงหนาตางดังรูป จากนั้นใหเลือก Install Micropython 

 
 

  

 

 

 

 

 



 

Spidy Detector 13 

 

3. รอสักครู จากนั้น ใหเลือกบอรดใหตรงกับท่ีเราใช  

 
 4. กด Install เมือ ติดตั้งเสร็จแลว สามารถโคดแลวลองรันไดเลย 

 
import machine 
import utime 
 
led_onboard = machine.Pin("LED", machine.Pin.OUT) 
 
while True: 
    led_onboard.value(1) 
    print ('on') 
    utime.sleep_ms(1000) 
     
    led_onboard.value(0) 
    print('off') 
    utime.sleep_ms(1000) 

โคดสาํหรับเทส LED ออนบอรดของ Pico w 
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วิธีท่ี 2 การ Flash ผาน USB 

 1.ขั้นตอนท่ี 1 เขาเว็บไซต https://micropython.org/download/rp2-pico-w/ 

 
 

2. ดาวนโหลด Firmware เวอรชั้นลาสุด จะได ไฟลตามรุปดานลางมา 

 
 

3. ใหก็อปปไฟล Firmware ท่ีเราดาวนโหลดมา ไปวางท่ีโฟรเดอรของ Raspberry pi  

*หากไมเจอโฟรเดอรของ Raspberry pi โดยใหอีกดานของ USB เสียบกับคอมพิวเตอรของเรา

กอน จากนั้นใหกดปุมรีเซ็ทบน บอรด Raspberry pi Pico คางไวจากนั้น เสียบ USB เขากับตัว

บอรด  

 

 

https://micropython.org/download/rp2-pico-w/
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การติดตัง้ Library ของ จอ OLED 
 

 1. เชื่อมตอ จอ OLED กับ PICO W จากนั้นเชื่อมตอ PICO W เขากับ คอมพิวเตอรผาน USB 

 

 
 2. คลิกท่ี Tools จากนั้นเลือก Manage packegas… 

 
 3. จะปรากฏหนาตางของ Manage packages ขึ้นมา ใหพิมพ ssd1306 ในชองคนหา 

จากนั้น เลือก micropython-ssd1306 ตามรูปดานบน 
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4. จากนั้น กด install 

 
5. หลังจาก ติดตั้ง library เสร็จ ตว library ท่ีไดติดตั้งไปจะปรากฏในชองตามรูปดานบน  
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Project  
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1. LED blink 
เตรียมอุปกรณ 

- Spidey 

 

การเชื่อมตอ 

- ยังไมมีการตอเซ็นเซอรแยก เปนการทดสอบ LED บนบอรดของ Raspberry pi pico w 

 
 

การโคด 

from machine import Pin #ทดสอบLED 
import utime 
  
led1 =Pin(26,Pin.OUT) 
delay = .40 
 
while True: 
    led1.value(1) 
    utime.sleep(delay) 
    led1.value(0) 
    utime.sleep(delay) 
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อธิบายโคด 

โคด Python ท่ีใชเพ่ือสรางการกระพริบ LED โดยใชโมดูล machine และ utime ใน MicroPython: 

1. from machine import Pin: นําเขาโมดูล Pin จากไลบราร ีmachine เพ่ือใชงานขาของอุปกรณ

ฮารดแวร 

2. import utime: นําเขาโมดูล utime เพ่ือใชงานฟงกชัน sleep ในการหนวงเวลา 

3. led1 = Pin(26, Pin.OUT): กําหนดขาของ LED ท่ีเชื่อมตอกับขา 26 และตั้งโหมดขาเปน OUTPUT 

4. delay = 0.40: กําหนดเวลาหนวงระหวางการกระพริบ LED ในหนวยวินาที (ในท่ีนี้คือ 0.40 วินาที) 

5. while True:: เริ่มลูปทํางานตลอดเวลา 

6. led1.value(1): กําหนดคาใหขา LED เปน 1 (เปด LED) 

7. utime.sleep(delay): หนวงเวลาตามคา delay ท่ีกําหนด (0.40 วินาที) 

8. led1.value(0): กําหนดคาใหขา LED เปน 0 (ปด LED) 

9. utime.sleep(delay): หนวงเวลาตามคา delay ท่ีกําหนด (0.40 วินาที) 

โคดนี้จะทําให LED ท่ีเชื่อมตอกับขา 26 กระพริบเปด-ปดในรอบนี้ตลอดไป โดยมีเวลาหนวงระหวางการ

กระพริบเปน 0.40 วินาที 
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2. Buzzer  
เตรียมอุปกรณ 

- Spidey 

 - Buzzer Active (อยูบนบอรด Spidey แลว) 

 

การเชื่อมตอ 

- ยังไมมีการตอเซ็นเซอรแยก เปนการทดสอบ Buzzer บนบอรดของ Spidey 

 
การโคด 

import utime #ทดสอบ buzzer 
from machine import Pin 
 
buzzer = Pin(6, Pin.OUT) 
 
while True: 
    buzzer.high() 
    utime.sleep(1) 
    buzzer.low() 
    utime.sleep(1) 
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อธิบายโคด 

โคด Python ท่ีใชเพ่ือทดสอบ Buzzer โดยใชโมดูล utime และ machine ใน MicroPython: 

1. import utime: นําเขาโมดูล utime เพ่ือใชงานฟงกชัน sleep ในการหนวงเวลา 

2. from machine import Pin: นําเขาโมดูล Pin จากไลบราร ีmachine เพ่ือใชงานขาของอุปกรณ

ฮารดแวร 

3. buzzer = Pin(6, Pin.OUT): กําหนดขาของ Buzzer ท่ีเชื่อมตอกับขา 6 และตั้งโหมดขาเปน 

OUTPUT 

4. while True:: เริ่มลูปทํางานตลอดเวลา 

5. buzzer.high(): กําหนดคาใหขา Buzzer เปนสถานะสูง (เปด Buzzer) 

6. utime.sleep(1): หนวงเวลาไว 1 วินาที 

7. buzzer.low(): กําหนดคาใหขา Buzzer เปนสถานะตํ่า (ปด Buzzer) 

8. utime.sleep(1): หนวงเวลาไว 1 วินาที 

โคดนี้จะทําให Buzzer ท่ีเชื่อมตอกับขา 6 เปด-ปดตลอดเวลา โดยมีเวลาหนวงระหวางการเปด-ปดเปน 1 วินาที 
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3. Traffic Light  
เตรียมอุปกรณ 

- Spidey 

 - Traffic light module 

 

การเชื่อมตอ 

 -เร่ิมตน ตอสายขา GND หรือ ขากราวด ของ Traffic light กับสไปดี ้

-ตอขา R หรือ Red ของ Traffic light กับ ขาท่ี 10 ของตัวสไปดี ้

-ตอขา Y หรือ Yellow ของ Traffic light กับ ขาท่ี 8 ของตัวสไปดี ้

-ตอขา G หรือ Greenของ Traffic light กับ ขาท่ี 3 ของตัวสไปดี ้
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การโคด 
from machine import Pin   
import utime 
  
led1 =Pin(3,Pin.OUT) #Green 
led2 =Pin(8,Pin.OUT) #yellow 
led3 =Pin(10,Pin.OUT) #Red 
 
delay = .40 
while True: 
    led1.value(1) 
    utime.sleep(delay) 
    led1.value(0) 
    utime.sleep(delay) 
    led2.value(1) 
    utime.sleep(delay) 
    led2.value(0) 
    utime.sleep(delay) 
    led3.value(1) 
    utime.sleep(delay) 
    led3.value(0) 
    utime.sleep(delay) 
 

โคดดังกลาวเปนตัวอยางการใช MicroPython เพื่อสลับการเปด-ปด LED สามสี (เขียว เหลือง และ

แดง) ตามลําดับ 

โคดทํางานดังนี้: 

1. led1 = Pin(3, Pin.OUT), led2 = Pin(8, Pin.OUT), led3 = Pin(10, Pin.OUT) สรางอ็อบเจ็กต 

Pin สําหรับ LED สามสีแตละสี โดยกําหนดขา GPIO ท่ีเชื่อมตอกับแตละ LED 

2. delay = .40 กําหนดคาเวลาหนวงระหวางการสลับสถานะของ LED (ในหนวยวินาที) 

3. ในลูป while True: เปด LED เขียวดวย led1.value(1) และหนวงเวลาดวย 

utime.sleep(delay) จากนั้นปด LED เขียวดวย led1.value(0) และหนวงเวลาอีกคร้ัง 

4. ทําขั้นตอนเดียวกันสําหรับการเปด-ปด LED เหลืองและ LED แดงตามลําดับ 

โคดจะทํางานในลูปอยางตอเนื่องเพื่อสรางเอฟเฟกตการกระพริบของ LED สามสี โดยมีความหนวง

เวลาระหวางการสลับสถานะของ LED เพื่อความชาหรือเร็วของการกระพริบท่ีตองการได 
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4. OLED  
เตรียมอุปกรณ 

- Spidey 

 - จอ OLED (อยูบนบอรด Spidey แลว) 

 

การเชื่อมตอ 

- ยังไมมีการตอเซ็นเซอรแยก เปนการทดสอบ OLED บนบอรดของ Spidey 
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การโคด 

*หมายเหตุ ตองลง library 1306  กอนใชงานจอ OLED 
from machine import Pin 
from machine import I2C 
import ssd1306 
from time import sleep 
 
i2c=I2C(0, scl=Pin(1), sda=Pin(4)) 
oled_width = 128 
oled_height = 64 
oled = ssd1306.SSD1306_I2C(oled_width, oled_height, i2c) 
oled.text('Hello world', 20, 40) 
oled.show() 
 

 

อธิบายโคด 

โคด Python ท่ีใชเพ่ือแสดงขอความ "Hello world" บนจอ OLED โดยใชโมดูล machine, I2C, ssd1306, และ 

time ใน MicroPython: 

1. from machine import Pin: นําเขาโมดูล Pin จากไลบรารี machine เพ่ือใชงานขาของอุปกรณ

ฮารดแวร 

2. from machine import I2C: นําเขาโมดูล I2C จากไลบรารี machine เพ่ือใชงานสื่อสารผาน I2C 

3. import ssd1306: นําเขาโมดูล ssd1306 เพ่ือใชงานจอ OLED 

4. from time import sleep: นําเขาฟงกชัน sleep จากโมดูล time เพ่ือใชในการหนวงเวลา 

5. i2c = I2C(0, scl=Pin(1), sda=Pin(4)): สรางอ็อบเจกต I2C โดยกําหนดขาควบคุมสัญญาณ SCL เปน

ขา 1 และขาควบคุมสัญญาณ SDA เปนขา 4 

6. oled_width = 128: กําหนดความกวางของจอ OLED เปน 128 พิกเซล 

7. oled_height = 64: กําหนดความสูงของจอ OLED เปน 64 พิกเซล 

8. oled = ssd1306.SSD1306_I2C(oled_width, oled_height, i2c): สรางอ็อบเจกต OLED โดยใช

ความกวางและความสูงของจอ OLED พรอมกับอ็อบเจกต I2C 

9. oled.text('Hello world', 20, 40): กําหนดขอความ "Hello world" ท่ีตําแหนง x=20, y=40 บนจอ 

OLED 

10. oled.show(): แสดงขอความท่ีกําหนดบนจอ OLED 

โคดนี้จะแสดงขอความ "Hello world" ท่ีตําแหนง (20, 40) บนจอ OLED ท่ีมีขนาด 128x64 พิกเซล 
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5. Internal temperature print in shell 
เตรียมอุปกรณ 

- Spidey 

 

การเชื่อมตอ 

- ยังไมมีการตอเซ็นเซอรแยก เปนการทดสอบ Internal temperature บนบอรดของ Raspberry 

pi pico w 

 

การโคด 
import machine 
import utime 
  
sensor_temp = machine.ADC(4) 
conversion_factor = 3.3 / (65535) 
 
while True: 
    reading = sensor_temp.read_u16() * conversion_factor 
    temperature = 27 - (reading - 0.706)/0.001721 
    print(temperature) 
   
    utime.sleep(2) 
 

 
 

 

 

 

อธิบายโคด 

โคดดังกลาวใช MicroPython เพื่ออานคาอุณหภูมิจากเซ็นเซอรอุณหภูมิแบบแอนะล็อกดิจิตอล (ADC) 

และคํานวณอุณหภูมิจากคาท่ีได 

1. sensor_temp = machine.ADC(4) สรางอ็อบเจ็กต ADC ในขา GPIO 4 เพื่ออานคาแอนะล็อก

ดิจิตอลจากเซ็นเซอรอุณหภูม ิ
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2. conversion_factor = 3.3 / (65535) คํานวณตัวปรับคาสัมประสิทธ์ิสําหรับการแปลงคา ADC 

เปนคาแอนะล็อก 

3. ในลูป while True: อานคาแอนะล็อกดิจิตอลจากเซ็นเซอรอุณหภูมิดวย reading = 

sensor_temp.read_u16() * conversion_factor และคํานวณอุณหภูมิโดยใชสูตรท่ีกําหนด 

จากนั้นพิมพคาอุณหภูมิออกทางคอนโซลดวย print(temperature) 

4. utime.sleep(2) หนวงเวลา 2 วินาทีกอนท่ีจะอานคาอุณหภูมิใหมในรอบถัดไป 
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6. Internal temperature and show in OLED 
เตรียมอุปกรณ 

- Spidey 

 - OLED 

การเชื่อมตอ 

- ยังไมมีการตอเซ็นเซอรแยก เปนการทดสอบ Internal temperature บนบอรดของ Raspberry 

pi pico w และ OLED บน บอรด Spidey 
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การโคด 
from machine import Pin, I2C 
from ssd1306 import SSD1306_I2C 
import machine 
import utime 
  
sensor_temp = machine.ADC(4) 
conversion_factor = 3.3 / (65535) 
  
WIDTH  = 128                              # ความกวา้ง 
HEIGHT = 64                               # ความสูง 
  
i2c = I2C(0, scl=Pin(1), sda=Pin(4), freq=200000)  # Set I2C Pin 
 
oled = SSD1306_I2C(WIDTH, HEIGHT, i2c)      # oled display 
  
while True: 
    reading = sensor_temp.read_u16() * conversion_factor 
    temperature = 27 - (reading - 0.706)/0.001721 
    print(temperature) 
   
    oled.fill(0)   # clear OLED     
     
    oled.text("Temp: ",6,8)   # Text 
    oled.text(str(round(temperature,2)),50,8) # ค่าอุณหภูมิ 
    oled.text("*C",95,8) 
    utime.sleep(2) 
  
    oled.show() 
 

 

 

อธิบายโคด 

โคด Python ท่ีใชเพ่ืออานคาอุณหภูมิจากเซ็นเซอรและแสดงผลบนจอ OLED โดยใชโมดูล machine, I2C, 

ssd1306, และ utime ใน MicroPython: 

1. from machine import Pin, I2C: นําเขาโมดูล Pin และ I2C จากไลบราร ีmachine เพ่ือใชงานขา

และการสื่อสารผาน I2C 

2. from ssd1306 import SSD1306_I2C: นําเขาคลาส SSD1306_I2C จากไลบราร ีssd1306 เพ่ือใช

งานจอ OLED 

3. import machine: นําเขาโมดูล machine เพ่ือใชงานฟงกชัน ADC สําหรับอานคาแอนะล็อกดิจิตอล 
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4. import utime: นําเขาโมดูล utime เพ่ือใชงานฟงกชัน sleep ในการหนวงเวลา 

5. sensor_temp = machine.ADC(4): สรางอ็อบเจกต ADC โดยกําหนดขาของเซ็นเซอรอุณหภูมิท่ี

เชื่อมตอกับขา 4 

6. conversion_factor = 3.3 / (65535): กําหนดคาตัวคูณเพ่ือแปลงคาอานจากแอนะล็อกดิจิตอลเปน

คาแอนะล็อกแบบอนาล็อก 

7. WIDTH = 128: กําหนดความกวางของจอ OLED เปน 128 พิกเซล 

8. HEIGHT = 64: กําหนดความสูงของจอ OLED เปน 64 พิกเซล 

9. i2c = I2C(0, scl=Pin(1), sda=Pin(4), freq=200000): สรางอ็อบเจกต I2C โดยกําหนดขาควบคุม

สัญญาณ SCL เปนขา 1 และขาควบคุมสัญญาณ SDA เปนขา 4 และความเร็วการสื่อสารเปน 200000 

10. oled = SSD1306_I2C(WIDTH, HEIGHT, i2c): สรางอ็อบเจกต OLED โดยใชความกวางและความสูง

ของจอ OLED พรอมกับอ็อบเจกต I2C 

11. while True:: เริ่มลูปทํางานตลอดเวลา 

12. reading = sensor_temp.read_u16() * conversion_factor: อานคาแอนะล็อกดิจิตอลจาก

เซ็นเซอรอุณหภูมิและคํานวณคาอุณหภูมิโดยใชตัวคูณท่ีกําหนดไว 

13. temperature = 27 - (reading - 0.706) / 0.001721: คํานวณคาอุณหภูมิจากคาอานแอนะล็อก 

14. print(temperature): แสดงคาอุณหภูมิในหนาจอทางคอนโซล 

15. oled.fill(0): เคลียรจอ OLED 

16. oled.text("Temp: ", 6, 8): แสดงขอความ "Temp: " ท่ีตําแหนง x=6, y=8 บนจอ OLED 

17. oled.text(str(round(temperature, 2)), 50, 8): แสดงคาอุณหภูมิท่ีปดเศษสองตําแหนงทศนิยม ท่ี

ตําแหนง x=50, y=8 บนจอ OLED 

18. oled.text("*C", 95, 8): แสดงสัญลักษณองศาเซลเซียสท่ีตําแหนง x=95, y=8 บนจอ OLED 

19. utime.sleep(2): หนวงเวลาไว 2 วินาที 

20. oled.show(): แสดงผลบนจอ OLED 

โคดนี้จะอานคาอุณหภูมิจากเซ็นเซอรและแสดงผลบนจอ OLED ท่ีมีขนาด 128x64 พิกเซล โดยใชเวลาหนวง

ระหวางการอัพเดตคาอุณหภูมิเปน 2 วินาที 
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7. DHT11 and show in OLED 
เตรียมอุปกรณ 

- Spidey 

 - OLED (บนบอรด Spidey) 

 - DHT11  

 

การเชื่อมตอ 

 -เร่ิมตน ตอสายขา GND หรือ ขากราวด ของ DHT11 กับสไปดี ้ท่ีขา ลบ 

 -ตอขา บวก ของ เซนเซอรเขากับ สไปดี้ ท่ีขา บวก 

 -ตอขา S หรือ signal ของเซนเซอรเขากับ ไปดี้ท่ี ขา 3 
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การโคด 
from machine import Pin 
import dht 
import time 
from machine import I2C 
import ssd1306 
from time import sleep 
 
 
while True: 
  dhts=dht.DHT11(Pin((3)));dhts.measure();time.sleep(2) 
  i2c=I2C(0, scl=Pin(1), sda=Pin(4)) 
  oled_width = 128 
  oled_height = 64 
  oled = ssd1306.SSD1306_I2C(oled_width, oled_height, i2c) 
  oled.text((''.join([str(x) for x in ['Temperature', ' : ', 
dhts.temperature()]])), 0, 30) 
  oled.show() 
  oled.text((''.join([str(x2) for x2 in ['humidity', ' : ', 
dhts.humidity()]])), 0, 45) 
  oled.show() 
  oled.fill(0) 
  time.sleep(1) 
 

 

 

อธิบายโคด 

โคด Python ท่ีใชเพ่ืออานคาอุณหภูมิและความชื้นจากเซ็นเซอร DHT11 และแสดงผลบนจอ OLED โดยใชโมดูล 

machine, dht, time, I2C, ssd1306 ใน MicroPython: 

1. from machine import Pin: นําเขาโมดูล Pin จากไลบรารี machine เพ่ือใชงานขาของอุปกรณ

ฮารดแวร 

2. import dht: นําเขาโมดูล dht เพ่ือใชงานเซ็นเซอร DHT11 

3. import time: นําเขาโมดูล time เพ่ือใชงานฟงกชัน sleep 

4. from machine import I2C: นําเขาโมดูล I2C จากไลบรารี machine เพ่ือใชงานสื่อสารผาน I2C 

5. import ssd1306: นําเขาโมดูล ssd1306 เพ่ือใชงานจอ OLED 

6. while True:: เริ่มลูปทํางานตลอดเวลา 

7. dhts = dht.DHT11(Pin(3)): สรางอ็อบเจกต DHT11 โดยกําหนดขาของเซ็นเซอรท่ีเชื่อมตอกับขา 3 

8. dhts.measure(): วัดคาอุณหภูมิและความชื้นจากเซ็นเซอร DHT11 
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9. time.sleep(2): หนวงเวลา 2 วินาที 

10. i2c = I2C(0, scl=Pin(1), sda=Pin(4)): สรางอ็อบเจกต I2C โดยกําหนดขาควบคุมสัญญาณ SCL เปน

ขา 1 และขาควบคุมสัญญาณ SDA เปนขา 4 

11. oled_width = 128: กําหนดความกวางของจอ OLED เปน 128 พิกเซล 

12. oled_height = 64: กําหนดความสูงของจอ OLED เปน 64 พิกเซล 

13. oled = ssd1306.SSD1306_I2C(oled_width, oled_height, i2c): สรางอ็อบเจกต OLED โดยใช

ความกวางและความสูงของจอ OLED พรอมกับอ็อบเจกต I2C 

14. oled.text((''.join([str(x) for x in ['Temperature', ' : ', dhts.temperature()]])), 0, 30): 

แสดงขอความ "Temperature : [คาอุณหภูมิ]" ท่ีตําแหนง x=0, y=30 บนจอ OLED 

15. oled.show(): แสดงผลบนจอ OLED 

16. oled.text((''.join([str(x2) for x2 in ['humidity', ' : ', dhts.humidity()]])), 0, 45): แสดง

ขอความ "humidity : [คาความชื้น]" ท่ีตําแหนง x=0, y=45 บนจอ OLED 

17. oled.show(): แสดงผลบนจอ OLED 

18. oled.fill(0): เคลียรจอ OLED 

19. time.sleep(1): หนวงเวลาไว 1 วินาที 

โคดนี้จะอานคาอุณหภูมิและความชื้นจากเซ็นเซอร DHT11 และแสดงผลบนจอ OLED ท่ีมีขนาด 128x64 พิกเซล 

โดยแสดงคาอุณหภูมิท่ีตําแหนง x=0, y=30 และคาความชื้นท่ีตําแหนง x=0, y=45 บนจอ OLED และทําการ

เคลียรจอ OLED และหนวงเวลาไว 1 วินาทีกอนท่ีจะทําซ้ําการวัดและแสดงผลอีกครั้ง 
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8. Rain drop sensor if detect buzzer on and show 
in OLED 
เตรียมอุปกรณ 

- Spidey 

 - OLED (บนบอรด Spidey) 

 - Rain drop sensor  

 - Buzzer active   

 

การเชื่อมตอ 

 -เร่ิมตน ตอสายขา GND หรือ ขากราวด ของ เซนเซอรวัดฝน กับสไปดี ้ท่ีขา ลบ 

 -ตอขา บวก ของ เซนเซอรเขากับ สไปดี้ ท่ีขา บวก 

 -เซนเซอร วัดฝน สามารถรับขอมูลไดท้ัง Analog และ digital 

การเชือมตอโดยเลือกใช Analog เพราะ ใหคาขอมูลท่ีระเอียดกวา Digital โดยตอเซนเซอรไป

ท่ีพินท่ี 28 ของสไปดี้
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การโคด 

 
from machine import ADC 
from machine import Pin 
from machine import I2C 
import ssd1306 
from time import sleep 
import time 
 
adc28=ADC(28) #GPIO28 rain drop sensor 
 
def gpio_set(pin,value): 
  if value >= 1: 
    Pin(pin, Pin.OUT).on() 
  else: 
    Pin(pin, Pin.OUT).off() 
 
 
while True: 
  if (adc28.read_u16()) < 30000: 
    gpio_set((6), True) 
  else: 
    gpio_set((6), False) 
  i2c=I2C(0, scl=Pin(1), sda=Pin(4)) 
  oled_width = 128 
  oled_height = 64 
  oled = ssd1306.SSD1306_I2C(oled_width, oled_height, i2c) 
  oled.text(('rain :' + str(adc28.read_u16())), 40, 40) 
  oled.show() 
  oled.fill(0) 
  time.sleep(1) 
 

 

อธิบายโคด 

เปนโคด Python ท่ีใชสําหรับอานคาจากเซ็นเซอรตรวจจับการตกฝนโดยใช ADC และแสดงคาบนหนาจอ 

OLED นี่คือการแยกแตละบรรทัด: 

1. from machine import ADC, Pin, I2C: นําเขาโมดูล ADC, Pin, และ I2C จากไลบรารี machine 

เพ่ือใชในการทํางานท่ีเก่ียวของกับฮารดแวร 

2. import ssd1306: นําเขาโมดูล ssd1306 เพ่ือควบคุมหนาจอ OLED 

3. from time import sleep: นําเขาฟงกชัน sleep จากโมดูล time เพ่ือสรางความหนวงในโคด 
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4. adc28 = ADC(28): สรางอ็อบเจกต ADC และกําหนดใหตัวแปร adc28 เก็บคานี้ไว นี่เปนการตั้งคา 

ADC เพ่ืออานคาจากขา GPIO หมายเลข 28 ซ่ึงเชื่อมตอกับเซ็นเซอรตรวจจับการตกฝน 

5. def gpio_set(pin, value):: นิยามฟงกชันชื่อ gpio_set ท่ีรับพารามิเตอรเปน pin และ value เพ่ือตั้ง

คาขาท่ีระบุใหเปดหรือปดตามคาท่ีกําหนด 

6. if value >= 1:: เช็ควาคาท่ีรับเขามาในฟงกชัน gpio_set มีคามากกวาหรือเทากับ 1 หรือไม 

7. Pin(pin, Pin.OUT).on(): ถาคามากกวาหรือเทากับ 1 ใหตั้งขาท่ีระบุใหเปนโหมดเอาตพุตและเปด 

8. Pin(pin, Pin.OUT).off(): ถาคานอยกวา 1 ใหตั้งขาท่ีระบุใหเปนโหมดเอาตพุตและปด 

9. while True:: เริ่มลูปไมจํากัดจํานวนรอบ 

10. if (adc28.read_u16()) < 30000:: อานคาแอนะล็อกจากเซ็นเซอรตรวจจับการตกฝนโดยใช ADC 

และเช็ควาคานอยกวา 30000 หรือไม 

11. gpio_set((6), True): ถาคานอยกวา 30000 ใหเรียกใชฟงกชัน gpio_set เพ่ือเปดขาหมายเลข 6 

12. gpio_set((6), False): ถาคามากกวาหรือเทากับ 30000 ใหเรียกใชฟงกชัน gpio_set เพ่ือปดขา

หมายเลข 6 

13. i2c = I2C(0, scl=Pin(1), sda=Pin(4)): สรางอ็อบเจกต I2C เพ่ือใชสื่อสารกับหนาจอ OLED โดยใชขา 

SCL และ SDA ท่ีระบุ 

14. oled_width = 128: กําหนดความกวางของหนาจอ OLED เปน 128 พิกเซล 

15. oled_height = 64: กําหนดความสูงของหนาจอ OLED เปน 64 พิกเซล 

16. oled = ssd1306.SSD1306_I2C(oled_width, oled_height, i2c): สรางอ็อบเจกต SSD1306_I2C 

เพ่ือควบคุมหนาจอ OLED ดวยความกวางและความสูงท่ีระบุ และอ็อบเจกต I2C 

17. oled.text(('rain :' + str(adc28.read_u16())), 40, 40): กําหนดขอความท่ีจะแสดงบนหนาจอ 

OLED เปน 'rain :' ตามดวยคาท่ีอานจากเซ็นเซอรตรวจจับการตกฝน ขอความนี้จะแสดงท่ีตําแหนง

พิกเซล (40, 40) บนหนาจอ 

18. oled.show(): อัปเดตหนาจอ OLED เพ่ือแสดงขอความ 

19. oled.fill(0): เคลียรหนาจอ OLED โดยเติมคาศูนยในทุกๆ พิกเซล 

20. time.sleep(1): หยุดรันโปรแกรมเปนเวลา 1 วินาที 

โคดนี้จะวนลูปอานคาจากเซ็นเซอรตรวจจับการตกฝนโดยใช ADC และแสดงคาบนหนาจอ OLED ซ่ึงจะเรียกใช

ฟงกชัน gpio_set เพ่ือเปดหรือปดขาแสดงสถานะตามคาท่ีอานได และจะเริ่มลูปใหมหลังจากนั้น 
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9.frame detector sensor show in OLED  
เตรียมอุปกรณ 

- Spidey 

 - OLED (บนบอรด Spidey) 

 - frame detector sensor 

 

การเชื่อมตอ 

 -ตัวเซนเซอรจะคลายกับ เซนเซอรวัดฝน แตเซนเซอรวัดไฟ ตัวนี้เราจะใช Digital 

 และปรับคาความเขมขนของแสงท่ีตัวเซนเซอรแทน เพื่อใหงายตอการใชงาน 

 โดยใหตอเซนเซอรเขากับพินท่ี 3 ของสไปดี้ 
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การโคด 
from machine import Pin # frame detector sensor 
from machine import I2C 
import ssd1306 
from time import sleep 
import time 
 
pIn3=Pin(3, Pin.IN, Pin.PULL_UP) 
 
 
while True: 
  i2c=I2C(0, scl=Pin(1), sda=Pin(4)) 
  oled_width = 128 
  oled_height = 64 
  oled = ssd1306.SSD1306_I2C(oled_width, oled_height, i2c) 
  oled.text((''.join([str(x) for x in ['frame', ' : ', 
pIn3.value()]])), 40, 47) 
  oled.show() 
  oled.fill(0) 
  time.sleep(1) 
 

 

 

อธิบายโคด 

1. นําเขาไลบรารีและคลาสท่ีใชในโคด: 

• from machine import Pin: นําเขาคลาส Pin จากไลบรารี machine เพ่ือใชสําหรับควบคุม

ขา GPIO. 

• from machine import I2C: นําเขาคลาส I2C จากไลบรารี machine เพ่ือใชสําหรับการ

เชื่อมตอแบบ I2C. 

• import ssd1306: นําเขาไลบรารี ssd1306 เพ่ือใชสําหรับควบคุมหนาจอ OLED. 

• from time import sleep: นําเขาฟงกชัน sleep จากไลบรารี time เพ่ือใชในการหนวง

เวลา. 

2. กําหนดขาและอ็อบเจ็กตสําหรับเซ็นเซอรและหนาจอ OLED: 

• pIn3 = Pin(3, Pin.IN, Pin.PULL_UP): สรางอ็อบเจ็กต pIn3 สําหรับขา GPIO 3 โดย

กําหนดใหเปนขาแสดงสถานะ (input) และตั้งคาใหมีการเชื่อมตอตัวยึด (pull-up) เพ่ือใชในการ

ตรวจจับเฟรม. 
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• i2c = I2C(0, scl=Pin(1), sda=Pin(4)): สรางอ็อบเจ็กต i2c สําหรับการเชื่อมตอแบบ I2C 

โดยกําหนดขา SCL เปน GPIO 1 และขา SDA เปน GPIO 4. 

• oled_width = 128 และ oled_height = 64: กําหนดขนาดความกวางและความสูงของ

หนาจอ OLED. 

• oled = ssd1306.SSD1306_I2C(oled_width, oled_height, i2c): สรางอ็อบเจ็กต oled 

สําหรับควบคุมหนาจอ OLED ดวยคาความกวางและความสูงท่ีกําหนด. 

3. เริ่มลูปการทํางานอยางตอเนื่อง: 

• while True:: เริ่มลูปการทํางานอยางตอเนื่อง. 

4. อานคาสถานะของเฟรมและแสดงผลบนหนาจอ OLED: 

• oled.text((''.join([str(x) for x in ['frame', ' : ', pIn3.value()]])), 40, 47): สราง

ขอความท่ีจะแสดงบนหนาจอ OLED โดยรวมขอความ "frame : " และคาสถานะของเฟรมจาก

การอานคาจากขา GPIO 3. 

• oled.show(): แสดงผลบนหนาจอ OLED. 

• oled.fill(0): เคลียรหนาจอ OLED เพ่ือเตรียมแสดงผลใหมในรอบถัดไป. 

• time.sleep(1): หนวงเวลา 1 วินาทีกอนท่ีจะเริ่มการทํางานในรอบถัดไป. 

โคดนี้จะทํางานอยางตอเนื่องเพ่ือตรวจจับเฟรมและแสดงผลสถานะของเฟรมบนหนาจอ OLED ดวยการอานคา

จากขา GPIO 3 และควบคุมการแสดงผลบนหนาจอ OLED ผาน I2C ตลอดเวลาท่ีโปรแกรมทํางานอยูในลูป 

while True. 
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10. frame detector sensor if detect Buzzer Passive 
on and show in OLED 
เตรียมอุปกรณ 

- Spidey 

 - OLED (บนบอรด Spidey) 

 - frame detector sensor 

 - Buzzer Passive 

การเชื่อมตอ 

-ตัวเซนเซอรจะคลายกับ เซนเซอรวัดฝน แตเซนเซอรวัดไฟ ตัวนี้เราจะใช Digital 

 และปรับคาความเขมขนของแสงท่ีตัวเซนเซอรแทน เพื่อใหงายตอการใชงาน 

 โดยใหตอเซนเซอรเขากับพินท่ี 3 ของสไปดี้ 

 -โปรเจกตนี้เพิ่ม Buzzer แบบ Passive เขามา โดยตอขาท่ี 16 ของสไปดี้ 
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การโคด 
from machine import Pin 
from machine import I2C 
import ssd1306 
from time import sleep 
from machine import PWM 
import time 
 
pIn3=Pin(3, Pin.IN, Pin.PULL_UP) 
 
 
while True: 
  i2c=I2C(0, scl=Pin(1), sda=Pin(4)) 
  oled_width = 128 
  oled_height = 64 
  oled = ssd1306.SSD1306_I2C(oled_width, oled_height, i2c) 
  oled.text((''.join([str(x) for x in ['frame', ' : ', 
pIn3.value()]])), 40, 47) 
  oled.show() 
  if (pIn3.value()) == 0: 
    pwm15 = PWM(Pin(15)) 
    pwm15.freq(440) 
    pwm15.duty_u16(10000) 
    time.sleep(1) 
  else: 
    pwm15 = PWM(Pin(15)) 
    pwm15.freq(1000) 
    pwm15.duty_u16(0) 
  oled.fill(0) 
  time.sleep(1) 
 
  time.sleep(1) 
 
 

 

 

อธิบายโคด 

โคดนี้เปนตัวอยางการใชเซ็นเซอรตรวจจับเฟรม (frame detector sensor) รวมกับหนาจอ OLED และบัซ

เซอร (buzzer) ดังนี้: 

1. นําเขาโมดูลและตั้งคาตัวแปร: 

• from machine import Pin: นําเขาโมดูล Pin เพ่ือใชในการควบคุมขา GPIO. 
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• from machine import I2C: นําเขาโมดูล I2C เพ่ือใชในการสื่อสารผาน I2C. 

• import ssd1306: นําเขาโมดูล ssd1306 เพ่ือใชในการควบคุมหนาจอ OLED. 

• from time import sleep: นําเขาฟงกชัน sleep เพ่ือใชในการหนวงเวลา. 

• from machine import PWM: นําเขาโมดูล PWM เพ่ือใชในการควบคุมสัญญาณ PWM. 

• import time: นําเขาโมดูล time เพ่ือใชในการหนวงเวลา. 

2. กําหนดขา GPIO ท่ีเชื่อมตอกับเซ็นเซอรตรวจจับเฟรม: 

• pIn3=Pin(3, Pin.IN, Pin.PULL_UP): กําหนดขา GPIO 3 ใหเปนขาปองกันแบบ Pull-up. 

3. เริ่มลูปการทํางานอยางตอเนื่อง: 

• while True:: เริ่มลูปการทํางานอยางตอเนื่อง. 

4. กําหนดการเชื่อมตอและตั้งคาหนาจอ OLED: 

• i2c=I2C(0, scl=Pin(1), sda=Pin(4)): สรางอ็อบเจ็กต I2C เพ่ือเชื่อมตอกับหนาจอ OLED ท่ี

ขา SCL (GPIO 1) และ SDA (GPIO 4). 

• oled_width = 128 และ oled_height = 64: กําหนดขนาดความกวางและความสูงของ

หนาจอ OLED. 

• oled = ssd1306.SSD1306_I2C(oled_width, oled_height, i2c): สรางอ็อบเจ็กต OLED 

ดวยขนาดความกวางและความสูงท่ีกําหนด. 

5. แสดงผลสถานะของเฟรมบนหนาจอ OLED: 

• oled.text((''.join([str(x) for x in ['frame', ' : ', pIn3.value()]])), 40, 47): สราง

ขอความท่ีแสดงสถานะของเฟรมโดยใชคาจากการอานขา GPIO 3 และแสดงผลท่ีพิกัด (40, 47) 

บนหนาจอ OLED. 

• oled.show(): แสดงผลท่ีออกแบบไวบนหนาจอ OLED. 

6. ควบคุมเสียงดวยสัญญาณ PWM ตามสถานะของเฟรม: 

• if (pIn3.value()) == 0:: ตรวจสอบวาสถานะของเฟรมเปน 0 หรือไม (ไมมีการตรวจจับเฟรม). 

• pwm15 = PWM(Pin(15)): สรางอ็อบเจ็กต PWM ท่ีขา GPIO 15. 

• pwm15.freq(440): กําหนดความถ่ีของสัญญาณ PWM เปน 440 Hz. 

• pwm15.duty_u16(10000): กําหนดระดับความสวางสูงสุดของสัญญาณ PWM เปน 

10000. 

• time.sleep(1): หนวงเวลา 1 วินาที. 

• else:: กรณีสถานะของเฟรมไมเปน 0 (มีการตรวจจับเฟรม). 

• pwm15 = PWM(Pin(15)): สรางอ็อบเจ็กต PWM ท่ีขา GPIO 15. 
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• pwm15.freq(1000): กําหนดความถ่ีของสัญญาณ PWM เปน 1000 Hz. 

• pwm15.duty_u16(0): กําหนดระดับความสวางของสัญญาณ PWM เปน 0. 

7. เคลียรหนาจอ OLED และหนวงเวลา: 

• oled.fill(0): เคลียรหนาจอ OLED เปนสีดํา. 

• time.sleep(1): หนวงเวลา 1 วินาที. 

โคดดังกลาวจะทํางานอยางตอเนื่อง โดยตรวจจับสถานะของเฟรมผานเซ็นเซอรตรวจจับเฟรมท่ีเชื่อมตอกับขา 

GPIO 3 และแสดงผลสถานะบนหนาจอ OLED พรอมกับสงสัญญาณ PWM เพ่ือควบคุมเสียงบัซเซอรท่ีขา GPIO 

15 ตามสถานะของเฟรมท่ีตรวจจับได 
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11. frame detector sensor if detect Buzzer Passive 
and RGB turn on show in OLED 
เตรียมอุปกรณ 

- Spidey 

 - OLED (บนบอรด Spidey) 

 - frame detector sensor 

 - Buzzer Passive 

 - RGB 

การเชื่อมตอ 

 -เร่ิมตน ตอสายขา GND หรือ ขากราวด ของ เซนเซอรวัดไฟกับสไปดี ้ท่ีขา ลบ 

 -ตอขา บวก ของ เซนเซอรเขากับ สไปดี้ ท่ีขา บวก 

-ตัวเซนเซอรจะคลายกับ เซนเซอรวัดฝน แตเซนเซอร วัดไฟ ตัวนี้เราจะใช Digital 

 และปรับคาความเขมขนของแสงท่ีตัวเซนเซอรแทน เพื่อใหงายตอการใชงาน 

 โดยใหตอเซนเซอรเขากับพินท่ี 3 ของสไปดี้ 

 - Buzzer แบบ Passive โดยตอขาท่ี 16 ของสไปดี ้

 -โดยโปรเจกตนี้เราเพิ่ม การแจงเตือนใหชัดเจนขึ้นอีกโดยการเพิ่ม RGB เขามา 

 และ ขา R หรือ Red ของ RGB ตอขา 15 และ B ตอท่ีขา 10 ของสไปดี ้

 *สามารถใช Traffic light แทน RGB ได 
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การโคด 
from machine import Pin 
from machine import I2C 
import ssd1306 
from time import sleep 
from machine import PWM 
import time 
 
pIn3=Pin(3, Pin.IN, Pin.PULL_UP) 
 
def gpio_set(pin,value): 
  if value >= 1: 
    Pin(pin, Pin.OUT).on() 
  else: 
    Pin(pin, Pin.OUT).off() 
 
 
while True: 
  i2c=I2C(0, scl=Pin(1), sda=Pin(4)) 
  oled_width = 128 
  oled_height = 64 
  oled = ssd1306.SSD1306_I2C(oled_width, oled_height, i2c) 
  oled.text((''.join([str(x) for x in ['frame', ' : ', 
pIn3.value()]])), 40, 47) 
  oled.show() 
  if (pIn3.value()) == 0: 
    pwm15 = PWM(Pin(16)) #buzzer 
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    pwm15.freq(1000) 
    pwm15.duty_u16(1000) 
    gpio_set((10), True)  #RGB 
    gpio_set((15), False) #RGB 
    time.sleep(1) 
  else: 
    pwm15 = PWM(Pin(16)) #buzzer 
    pwm15.freq(1000) 
    pwm15.duty_u16(0) 
    gpio_set((15), False) #RGB 
    gpio_set((10), True)  #RGB 
  oled.fill(0) 
  time.sleep(1) 
 

 

 

อธิบายโคด 

โคดดังกลาวเพ่ิมการควบคุมสีของ LED RGB เพ่ิมเติม 

1. นําเขาโมดูล Pin, I2C, ssd1306, sleep, PWM และ time. 

2. กําหนดขา GPIO 3 เปนขานําเขาแบบ Pull-up ซ่ึงเปนขาท่ีใชตรวจจับสถานะของเฟรม: 

• pIn3 = Pin(3, Pin.IN, Pin.PULL_UP) 

3. กําหนดฟงกชัน gpio_set() เพ่ือควบคุมสถานะของขา GPIO ใหเปนสูงหรือตํ่า: 

• def gpio_set(pin, value):: ประกาศฟงกชัน gpio_set() รับพารามิเตอร pin และ value. 

• if value >= 1:: ตรวจสอบคา value วามากกวาหรือเทากับ 1 หรือไม. 

• Pin(pin, Pin.OUT).on(): กําหนดขา GPIO ใหเปนสูง. 

• else:: กรณีคา value นอยกวา 1. 

• Pin(pin, Pin.OUT).off(): กําหนดขา GPIO ใหเปนตํ่า. 

4. เริ่มตนการทํางานในลูป while True:. 

5. สรางอ็อบเจ็กต I2C สําหรับการเชื่อมตอกับหนาจอ OLED: 

• i2c = I2C(0, scl=Pin(1), sda=Pin(4)) 

6. กําหนดขนาดของหนาจอ OLED: 

• oled_width = 128 

• oled_height = 64 

7. สรางอ็อบเจ็กต SSD1306_I2C สําหรับการควบคุมหนาจอ OLED: 

• oled = ssd1306.SSD1306_I2C(oled_width, oled_height, i2c) 
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8. แสดงผลสถานะของเฟรมบนหนาจอ OLED: 

• oled.text((''.join([str(x) for x in ['frame', ' : ', pIn3.value()]])), 40, 47): สราง

ขอความท่ีแสดงสถานะของเฟรมโดยใชคาจากการอานขา GPIO 3 และแสดงผลท่ีพิกัด (40, 47) 

บนหนาจอ OLED. 

9. แสดงหนาจอ OLED ท่ีมีขอความและสถานะของเฟรม: 

• oled.show() 

10. ตรวจสอบสถานะของเฟรม: 

• if (pIn3.value()) == 0:: ตรวจสอบวาคาท่ีอานจากขา GPIO 3 เปน 0 หรือไม. 

• pwm15 = PWM(Pin(15)): สรางอ็อบเจ็กต PWM สําหรับควบคุมขา GPIO 15 

(Buzzer). 

• pwm15.freq(1000): ตั้งคาความถ่ีใหเปน 1000 Hz. 

• pwm15.duty_u16(1000): ตั้งคา Duty Cycle เปน 1000. 

• gpio_set((13), True): เปด LED RGB โดยกําหนดขา GPIO 13 เปนสูง (สีแดง). 

• gpio_set((14), False): ปด LED RGB โดยกําหนดขา GPIO 14 เปนตํ่า (สีเขียว). 

• time.sleep(1): หนวงเวลา 1 วินาที. 

• else:: กรณีคาท่ีอานจากขา GPIO 3 ไมใช 0. 

• pwm15 = PWM(Pin(15)): สรางอ็อบเจ็กต PWM สําหรับควบคุมขา GPIO 15 (Buzzer). 

• pwm15.freq(1000): ตั้งคาความถ่ีใหเปน 1000 Hz. 

• pwm15.duty_u16(0): ตั้งคา Duty Cycle เปน 0. 

• gpio_set((13), False): ปด LED RGB โดยกําหนดขา GPIO 13 เปนตํ่า (สีแดง). 

• gpio_set((14), True): เปด LED RGB โดยกําหนดขา GPIO 14 เปนสูง (สีเขียว). 

11. เตรียมหนาจอ OLED สําหรับแสดงขอมูลถัดไป: 

• oled.fill(0): เตรียมหนาจอ OLED โดยลางสีดําท้ังหนาจอ. 

12. หนวงเวลา 1 วินาที: 

• time.sleep(1) 
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12. Light sensor show in OLED 
เตรียมอุปกรณ 

- Spidey 

 - OLED (บนบอรด Spidey) 

 - Light sensor 

  

การเชื่อมตอ 

-เร่ิมตน ตอสายขา GND หรือ ขากราวด ของ Light sensor กับสไปดี้ ท่ีขา ลบ 

 -ตอขา บวก ของ เซนเซอรเขากับ สไปดี้ ท่ีขา บวก 

 -โดยการเชือมตอเลือกเปน analog เพือใหเห็นคาของแสง ไดละเอียดขึ้น 

 โดยตอเซนเซอร เขากับสไปดี้ท่ี ขา 28 

 
การโคด 
from machine import Pin 
from machine import I2C 
import ssd1306 
from time import sleep 
from machine import ADC 
import time 
 
adc28=ADC(28) 
 
 
while True: 
  i2c=I2C(0, scl=Pin(1), sda=Pin(4)) 
  oled_width = 128 
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  oled_height = 64 
  oled = ssd1306.SSD1306_I2C(oled_width, oled_height, i2c) 
  oled.text((''.join([str(x) for x in ['Light', ' : ', 
adc28.read_u16()]])), 40, 47) 
  oled.show() 
  oled.fill(0) 
  time.sleep(1) 

 

อธิบายโคด 

โคดดังกลาวเปนการวัดคาแสงและแสดงผลบนหนาจอ OLED: 

1. นําเขาโมดูล Pin, I2C, ssd1306, sleep, ADC, และ time. 

2. กําหนดขา ADC 28 เพ่ือใชในการวัดคาแสง: 

• adc28 = ADC(28) 

3. เริ่มตนการทํางานในลูป while True:. 

4. สรางอ็อบเจ็กต I2C สําหรับการเชื่อมตอกับหนาจอ OLED: 

• i2c = I2C(0, scl=Pin(1), sda=Pin(4)) 

5. กําหนดขนาดของหนาจอ OLED: 

• oled_width = 128 

• oled_height = 64 

6. สรางอ็อบเจ็กต SSD1306_I2C สําหรับการควบคุมหนาจอ OLED: 

• oled = ssd1306.SSD1306_I2C(oled_width, oled_height, i2c) 

7. แสดงผลคาแสงบนหนาจอ OLED: 

• oled.text((''.join([str(x) for x in ['Light', ' : ', adc28.read_u16()]])), 40, 47): สราง

ขอความท่ีแสดงคาแสงโดยใชคาท่ีอานจาก ADC 28 และแสดงผลท่ีพิกัด (40, 47) บนหนาจอ 

OLED. 

8. แสดงหนาจอ OLED ท่ีมีขอความและคาแสง: 

• oled.show() 

9. เตรียมหนาจอ OLED สําหรับแสดงขอมูลถัดไป: 

• oled.fill(0): เตรียมหนาจอ OLED โดยลางสีดําท้ังหนาจอ. 

10. หนวงเวลา 1 วินาที: 

• time.sleep(1) 
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13. Passive buzzer 
เตรียมอุปกรณ 

- Spidey 

 - buzzer passive   

การเชื่อมตอ 

-เร่ิมตน ตอสายขา GND หรือ ขากราวด ของ Buzzer กับสไปดี้ ท่ีขา ลบ 

 -ตอขา บวก ของ เซนเซอรเขากับ สไปดี้ ท่ีขา บวก 

 -ตอขา S ท่ี buzzer ท่ีขา 16 ของสไปดี้ 

 
  

การโคด 
from machine import Pin, PWM 
from time import sleep 
 
buzzerPIN=16 
BuzzerObj=PWM(Pin(buzzerPIN)) 
 
def 
buzzer(buzzerPinObject,frequency,sound_duration,silence_duration
): 
    # Set duty cycle to a positive value to emit sound from 
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buzzer 
    buzzerPinObject.duty_u16(int(65536*0.2)) 
    # Set frequency 
    buzzerPinObject.freq(frequency) 
    # wait for sound duration 
    sleep(sound_duration) 
    # Set duty cycle to zero to stop sound 
    buzzerPinObject.duty_u16(int(65536*0)) 
    # Wait for sound interrumption, if needed  
    sleep(silence_duration) 
 
 
# Play following notes by changing frequency: 
#C (DO) 
buzzer(BuzzerObj,523,0.5,0.1) 
 
#D (RE) 
buzzer(BuzzerObj,587,0.5,0.1) 
 
#E (MI) 
buzzer(BuzzerObj,659,0.5,0.1) 
 
#F (FA) 
buzzer(BuzzerObj,698,0.5,0.1) 
 
#G (SOL) 
buzzer(BuzzerObj,784,0.5,0.1) 
 
#A (LA) 
buzzer(BuzzerObj,880,0.5,0.1) 
 
#B (SI) 
buzzer(BuzzerObj,987,0.5,0.1) 
 
#Deactivates the buzzer 
BuzzerObj.deinit() 
 

 

โคดดังกลาวเปนตัวอยางการใช MicroPython เพ่ือเลนเสียงบนบัซเซอร (Buzzer) โดยกําหนดคาความถ่ีของเสียง

แตละโนตและระยะเวลาการเลนเสียงและชวงเวลาเงียบ 

โคดทํางานดังนี้: 

1. buzzerPIN = 16 กําหนดขา GPIO ท่ีเชื่อมตอกับบัซเซอร 

2. BuzzerObj = PWM(Pin(buzzerPIN)) สรางอ็อบเจ็กต PWM สําหรับการควบคุมบัซเซอร 
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3. def buzzer(buzzerPinObject, frequency, sound_duration, silence_duration): สราง

ฟงกชัน buzzer เพ่ือกําหนดการเลนเสียงบนบัซเซอร 

4. ในฟงกชัน buzzer(): 

• buzzerPinObject.duty_u16(int(65536*0.2)) กําหนดคาเกรดของเสียงใหเปนเสียงเต็ม

กําลัง 

• buzzerPinObject.freq(frequency) กําหนดความถ่ีของเสียง 

• sleep(sound_duration) หนวงเวลาเลนเสียงตามระยะเวลาท่ีกําหนด 

• buzzerPinObject.duty_u16(int(65536*0)) หยุดเสียงโดยกําหนดเกรดเสียงเปนศูนย 

• sleep(silence_duration) หนวงเวลาเงียบหลังจากเลนเสียงตามระยะเวลาท่ีกําหนด 

5. เรียกใชฟงกชัน buzzer() เพ่ือเลนโนตแตละโนตท่ีตองการ โดยกําหนดความถ่ีของเสียงและระยะเวลา

การเลนเสียงและชวงเวลาเงียบ 

6. BuzzerObj.deinit() เลิกใชงานบัซเซอรโดยปดอ็อบเจ็กต PWM 
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14. Passive Buzzer Beethoven 
เตรียมอุปกรณ 

- Spidey 

 - buzzer passive   

การเชื่อมตอ 

-เร่ิมตน ตอสายขา GND หรือ ขากราวด ของ Buzzer กับสไปดี้ ท่ีขา ลบ 

 -ตอขา บวก ของ เซนเซอรเขากับ สไปดี้ ท่ีขา บวก 

 -ตอขา S ท่ี buzzer ท่ีขา 16 ของสไปดี้ 

 
  

การโคด 
from machine import Pin, PWM 
from time import sleep 
 
buzzerPIN=16 
BuzzerObj = PWM(Pin(buzzerPIN)) 
 
def 
buzzer(buzzerPinObject,frequency,sound_duration,silence_duration
): 
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    # Set duty cycle to a positive value to emit sound from 
buzzer 
    buzzerPinObject.duty_u16(int(65536*0.1)) 
    # Set frequency 
    buzzerPinObject.freq(frequency) 
    # wait for sound duration 
    sleep(sound_duration) 
    # Set duty cycle to zero to stop sound 
    buzzerPinObject.duty_u16(int(65536*0)) 
    # Wait for sound interrumption, if needed  
    sleep(silence_duration) 
 
 
#set translation table from note to frequency 
do5=523 
dod5=554 
re5=587 
red5=622 
mi5=659 
fa5=698 
fad5=739 
sol5=784 
sold5=830 
la5=880 
lad5=932 
si5=987 
 
 
buzzer(BuzzerObj,mi5,0.1,0.1) 
buzzer(BuzzerObj,red5,0.1,0.1) 
buzzer(BuzzerObj,mi5,0.1,0.1) 
buzzer(BuzzerObj,red5,0.1,0.1) 
buzzer(BuzzerObj,mi5,0.1,0.1) 
buzzer(BuzzerObj,si5,0.1,0.1) 
buzzer(BuzzerObj,re5,0.1,0.1) 
buzzer(BuzzerObj,do5,0.1,0.1) 
buzzer(BuzzerObj,la5,0.5,0.1) 
 
buzzer(BuzzerObj,do5,0.1,0.1) 
buzzer(BuzzerObj,mi5,0.1,0.1) 
buzzer(BuzzerObj,la5,0.1,0.1) 
buzzer(BuzzerObj,si5,0.5,0.1) 
 
buzzer(BuzzerObj,mi5,0.1,0.1) 
buzzer(BuzzerObj,sold5,0.1,0.1) 
buzzer(BuzzerObj,si5,0.1,0.1) 
buzzer(BuzzerObj,do5,0.5,0.1) 
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buzzer(BuzzerObj,mi5,0.1,0.1) 
buzzer(BuzzerObj,red5,0.1,0.1) 
buzzer(BuzzerObj,mi5,0.1,0.1) 
buzzer(BuzzerObj,red5,0.1,0.1) 
buzzer(BuzzerObj,mi5,0.1,0.1) 
buzzer(BuzzerObj,si5,0.1,0.1) 
buzzer(BuzzerObj,re5,0.1,0.1) 
buzzer(BuzzerObj,do5,0.1,0.1) 
buzzer(BuzzerObj,la5,0.5,0.1) 
 
buzzer(BuzzerObj,do5,0.1,0.1) 
buzzer(BuzzerObj,mi5,0.1,0.1) 
buzzer(BuzzerObj,la5,0.1,0.1) 
buzzer(BuzzerObj,si5,0.5,0.1) 
 
buzzer(BuzzerObj,mi5,0.1,0.1) 
buzzer(BuzzerObj,do5,0.1,0.1) 
buzzer(BuzzerObj,si5,0.1,0.1) 
buzzer(BuzzerObj,la5,0.5,0.1) 
 
buzzer(BuzzerObj,si5,0.1,0.1) 
buzzer(BuzzerObj,do5,0.1,0.1) 
buzzer(BuzzerObj,re5,0.1,0.1) 
buzzer(BuzzerObj,mi5,0.5,0.1) 
 
buzzer(BuzzerObj,sol5,0.1,0.1) 
buzzer(BuzzerObj,fa5,0.1,0.1) 
buzzer(BuzzerObj,mi5,0.1,0.1) 
buzzer(BuzzerObj,re5,0.5,0.1) 
 
buzzer(BuzzerObj,fa5,0.1,0.1) 
buzzer(BuzzerObj,mi5,0.1,0.1) 
buzzer(BuzzerObj,re5,0.1,0.1) 
buzzer(BuzzerObj,do5,0.5,0.1) 
 
buzzer(BuzzerObj,mi5,0.1,0.1) 
buzzer(BuzzerObj,re5,0.1,0.1) 
buzzer(BuzzerObj,do5,0.1,0.1) 
buzzer(BuzzerObj,si5,0.5,0.1) 
 
buzzer(BuzzerObj,mi5,0.1,0.1) 
buzzer(BuzzerObj,red5,0.1,0.1) 
buzzer(BuzzerObj,mi5,0.1,0.1) 
buzzer(BuzzerObj,red5,0.1,0.1) 
buzzer(BuzzerObj,mi5,0.1,0.1) 
buzzer(BuzzerObj,si5,0.1,0.1) 
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buzzer(BuzzerObj,re5,0.1,0.1) 
buzzer(BuzzerObj,do5,0.1,0.1) 
buzzer(BuzzerObj,la5,0.5,0.1) 
 
buzzer(BuzzerObj,do5,0.1,0.1) 
buzzer(BuzzerObj,mi5,0.1,0.1) 
buzzer(BuzzerObj,la5,0.1,0.1) 
buzzer(BuzzerObj,si5,0.5,0.1) 
 
buzzer(BuzzerObj,mi5,0.1,0.1) 
buzzer(BuzzerObj,do5,0.1,0.1) 
buzzer(BuzzerObj,si5,0.1,0.1) 
buzzer(BuzzerObj,la5,0.5,0.1) 
 
#Deactivates the buzzer 
BuzzerObj.deinit() 
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